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Orchard Spraying Robot Control System

과수 방제 로봇 관제 시스템

위즈팜 과수 방제 로봇 관제 시스템은 


실시간으로 방제 상태와 로봇의 작업 상황을 모니터링할 수 있는 다양한 기능을 제공하여 


사용자가 방제 작업을 효율적으로 관리하고 최적의 방제 계획을 수립할 수 있도록 지원하는 시스템입니다.
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화면 구성

주요 장점

Robot Status

ON

Drive mode

AUTONOMOUS

Spray state

ON

Speed

14.3 km/h

Daily Spray Amount

285 L

Daily Spray Time

00:00:57

Setting

Log

Remove Path

Load path

END

HOME

START

HADA-Purigo

SS0001
Mission (220.1m / 273.5m) 80.61% Battery 36V Water Tank 215L

2024. 08. 27 15: 40

방제 상태 요약 제공
상단에 로봇의 배터리 상태, 약재 잔량, 

미션 진행률 등 방제 미션의 주요 정보를 배치해 

방제 상태를 쉽게 파악할 수 있습니다

환경 인식 및 장애물 알림
방제 중 장애물을 인식하면 


관제 시스템에 즉시 알림이 전송되어 

사용자가 즉각 확인할 수 있습니다.

실시간 방제 모니터링
방제 작업 경로와 진행 상황을 

실시간으로 확인 할 수 있어, 

방제 계획과 실제 작업을 비교하며 

작업의 정확성을 높일 수 있습니다

로봇 상태 정보
로봇의 상태 및 이동 속도 등 


주요 상태 정보를 확인하여

 로봇의 효율적인 운행을 


지원할 수 있습니다.

간편한 조작
하단 우측에 미션 조작 및  
경로 설정 버튼을 배치하여 

사용자가 쉽게 조작할 수 있습니다.

Collision Detected [HADA-Purigo]SS0001

간편한 시스템

단계를 간결하게 구성해 초보자도 별도 도움 없이 


바로 시스템을 사용할 수 있습니다.

사용자 경험 중심의 화면 구성

사용자 경험을 고려해 상단에 중요한 정보, 


하단에 부가 정보, 하단 우측에 버튼을 배치했습니다.

효율성 및 편의성 증가

방제 작업에 대한 모든 정보를 한눈에 볼 수 있어  

상황을 빠르게 파악하고 할 수 있습니다. 

위기 대응을 위한 상황별 알림

상황의 중요도에 따라 주의와 경고 알림을 제공하여, 


사용자가 위기 상황에 신속하게 대응하고 대처할 수 있습니다.
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(주) 비아

(54852) 전북특별자치도 전주시 덕진구 유상로 67, 
전주혁신창업허브 513호 

T 063. 211. 0814 F 063. 211. 0813

E management@viasofts.com

H https://viasoft.ai/


